


L. Die Arbeitsweise des Plattenspielers TD 125.

Das Bild 1 zeigt schematisch den Aufbau des Plattensplielers.

Das Hauptchassis trigt den Motor und die weiteren zum Antrieb bendtigten Aggregate.
Das Plattentellerlager und der Tonarm befinden sich dagegen auf dem Schwingchassis,
das durch 3 Federn mit dem Hauptchassis verbunden ist.

Der Antrieb des Plattentellers erfolgt durch einen elastischen Riemen. Somit ent-

s;eht an keinem Punkt eine feste Verkoppelung zwischen dem Haupt- und dem Schwing-
chassis.

Zum Antrieb wird ein 16-poliger Synchronmotor verwendet, der aus einem Wechselspan-

:unqsgenerator gespeist wird. Das Bild 2 zeigt das Schaltbild dieses Steuergenera-
OrS.

Es handelt sich um eine Verstirkerschaltung, die zwei Funktionen besitzt. Einerseits
dient sie als Verstirkungsvierpol filr die Wienbriicke, andererseits ist ihre Endstufe
derart bemessen, dass aus ihr der Motor direkt ohne weitere Verstirkung gespeist wer-
den kann. Sie besteht, wie bei NF Leistungsverstirkern aus einer eisenlosen Gegen-—
taktstufe mit den Transistoren AD 149 (Tg, T;), die mit Hilfe des Komplementdrpaur
BC 147-BC 177 (T3, T3) im Gegentakt angesteuert wird.

1. Fonctionnement de la table de lecture TD 125

La figure (1) illustre schématiguement la construction de cet appareil.

Le chassis principal fixe supporte le moteur et les autres &léments nécessaires 2
1'entrainement du plateau.

Le palier du plateau et le bras lecteur sont par contre montés sur un chassis in-
termédiaire suspendu élastiguement au chassis principal au moyen de 3 ressorts.

L'entralnement du plateau est assuré par une courroie de caoutchouc. Il n'existe
ainsi aucune liaison rigide entre le chassis principal et le chassis suspendu.

Le plateau est entrafiné par un moteur synchrone 3 16 poles alimenté par un oscil-
latedr. La figure (2) montre le schéma de cet oscillateur.

Il s'agit d'un circuit amplificateur a double fonction. D'une part il est utilisé
comme quadripole d'amplification pour le pont de Wien et d'autre part son &tage de
sortie est dimensionné de manigre i alimenter le moteur directement, sans aucune
autre amplification.

L'étage de sortie, comme dans les amplificateurs de puissance BF, est composé d'un
étage push-pull sans fer, avec les transistors AD 149 (Tg et T7); il est commandé
en push-pull a 1'aide de la paire complémentaire BC 147-BC 177 (T; et T2).

1. The drive mechanism and the electronic control system of the TD125

Figure no, 1 shows simplified the basic design of the turntable.

The main chassis contains the motor and the further eléments of the driving mechanism,
while the turntable bearing and the tonearm are situated on the spring suspended chassis.
This is connected to the main chassis by three spiral springs.

| M'\'.fhé_turntahla is driven from the motor by means of an elastic belt, so that there is no
- rigid coupling between the main and the spring suspended chassis.

wﬁéfﬁbtb#:#g azlﬁ-pdla synchronous type which is controlled by an AC generator. Figure
. 2 shows the schematic diagram of this control generator.

lifier circuit with two different functions. On one side it is connected to
, so that it works as an oscillator and on the other side its final stage
nough to drive the motor without further amplification. The final stage is

bk g piﬁ;ﬁﬂihﬁggxl'anplifia:.wsth two transistors AD 149 (Tg, T7) which are fed
b AL AL ntary pair BC 147- BC 177 (Ty, Tp) in push-pull.
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2,

2.1

Elektronische Einstellungen

Die auf die Printplatte aufgedruckten Spannungsangaben (§ 5) kontrollieren. (Abweichungen
von 20% sind unbedenklich)

An den mit "schwarz" und "blau" bezeichneten Motoranschlilssen ein Gleich- und Wechsel-
spannungsvoltmeter schalten, das mindestens 10-fach {lberlastbar ist.

Wenn m¥glich, parallel dazu einen Oszillogrph Geschwindigkeitsschalter auf 45 U/min.
stellen und mit dem auf der Printplatte mit "A 45" bezeichneten Trimmpotentiometer
(R 18) eine Ausgangswechselspannung von 8 Volt einstellen.

Das angeschaltete Messinstrument auf einen Gleichspannungsbereich mit ca. 2 V Endaus-
schlag schalten und den Gleichspannungsteil der Ausgangsspannung mit dem mit "0" be-
zeichneten Trimmpotentiometer (R 24) auf Minimum abgleichen. Der Gleichspannungsan=
tell darf nicht gréisser als 5 mV sein.

ACHTUNG

Keinen kleineren Messbereich als ca. 2 V Vollausschlag am Instrument einstellen und
diese Einstellung mdglichst rasch durchfilhren, um das Messinstrument nicht zu (berlasten.

Messinstrument wieder auf Wechselspannung umschalten und die Einstellung von Trimm-
potentiometer A 45 (R 18) kontrollieren (8 Veff).

Danach Geschwindigkeitswahlschalter auf 33 U/min. schalten und mit Trimmpotentiometer
A 33 (R 16) eine Ausgangsspannung von 5 Veff einstellen.

REglages Electronigues

Contréler les tensions indiguées sur le circuit imprimé (fig.3). Des écarts de
20% sont tolérables.

Brancher un voltmatre alternatif et continu aux connexions marquées "schwarz"
(noir) et "blau®” (bleu) du moteur; le voltm2tre doit pouvolr supporter au mini-
mum une surtension de 10 fois.

: 5i possible, brancher en plus, en parall2le, un oscillographe. Amener la touche

de s6lection de vitesse sur la position 45 t/m et tourner le potentiométre rég-
lable désigné par A45 sur le circuit imprimé (RLB) jusqu'a ce gu'une tension
alternative de sortie de B volts solt atteinte.

Commuter 1'instrument de mesure sur la position "tension continue” avec env. 2 v
de Yariation maximum, et régler au minimum la tension résiduelle continue au moy-
en du potentiom2tre réglable désigné par "0" (R24). La tension résiduelle continue
ne doit pas dépasser Smv.

Pour le r&glage de la fréquence (réglage de la vitesse) amener la roulette du rég-
lage fin de la vitesse (R30) en position médiane.
Régler les potentiomdtres F 45 (R 29) pour 45 t/m

F 33 (R 28) pour 33 1/3 t/m

F 16 (R 27) pour 16 2/3 t/m

jusqu'd ce gue l'anneau stroboscopigue correspondant soit immobile.
Contréler ensuite encore une fols le réglage des tensions selon chap. 2.2.

Electronically adjustment

check the voltages which are printed at the circuit board (§ 5). (20% deviations are per-
mitted)

Connect an AC - DC meter to the motor leads which are indicated "black" and “"blue". Use
one of the test bench type meters which may be overloaded approximately 10 times.

If possible connect an oscilloscope in parallel. Bring the speed selector to the 45 RPM
position and adjust the trimmpotentiometer R 18 which is indicated as "A 45" to an out-
put AC voltage of B volt.

Switeh the meter to a DC range of approximately 2 volt and read the DC part of the output
voltage. Bring the DC part to a minimum by adjusting the "0" trimmpotentiometer R 24. The
DC part of the output voltage should not exceed 5 mv.

 ATTENTION

Dn’not:ueiadt a smaller range than 2 volt at the meter and make the adjustment time as
short as pssible to prevent overloading of the meter.

‘the meter back to AC and re-adjust trimmpotentiometer A 45 (R 18).

lector to the 33 Y, RPM position and adjust an output voltage of 5 V by
tiometer A 33 (R 16).
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3.3 Die einwandfreie Funktion des Antriebsystems ist nur gesichert, wenn der Antriebsrie- -

men die Riemen-Antriebsrolle und der Rand des inneren Plattentellers. keine Fettspuren

aufweisen. Falls erforderlich, sind diese Teile mit einem mit Alkochol (Brennspiritus)
getrinktem Tuch zu reinigen.

4. Auswechseln von Bauteilen

4.1 Stroboskop-Glimmlampe

Belde Plattenteller abnehmen. An der Oberkante der schwarzen Stroboskopplatte ist die
Glimmlampe unter einer Zylinderlinse angebracht. Nach L8sen der beiden Schrauben Bild
3, (1) links und rechts neben der Zylinderlinse kann diese und die darunter liegende

Glimmlampe mit ihrem PlastikgehHuse abgehoben werden. Danach lassen sich die belden
Kabelschuhe der Zuleitung entfernen.

Die Glimmlampe ist zusammen mit ihrer Plastikhalterung zu ersetzen. Eine weitere De-
montage ist nicht mbglich.

4.2 Steuerelektronik

Die gesamte Steuerelektronik kann nach L#sen der beiden Sechskant-Schlitzschrauben,

:iﬁat:‘lurch die Aussparungen der Printplatte zuglinglich sind, abgenommen werden, Bild

3.3 Le parfait fonctionnement du systeme d'entrainement de la table de lecture TD 125 n'est
assuré gue sl la courroie, la poulie motrice et la périphfrie du plateau intérieur
sont exemptes de toute trace d'huile ou de gralsse. Si nécessaire, les nettoyer avec
un tissu propre imprégné d'alcool.

4, Echange de diverses piZces

4.1 Lampe au néon du stroboscope

Retirer les deux plateaux. La lampe est montée sur 1'ar2te supérieure de la plague
noire du stroboscope, sous une lentille cylindrique. Aprds avoir desserré les deux
wis (13) de part et d'autre de la lentille cylindrique, cette lentille peut &tre
retirée, de méme gue la lampe au néon dans son boftier en plastique. Il est ensulte
possible de déconnecter les deux fiches des cables d'alimontation.

La lampe compldte avec son boftier doit Btre remplacGe. Un démontage plus poussé
n'est pas possible.
4.2 Circuit électronique

Il est possible d'enlever le circuit &lectronique complet en dévissant les deux vis
A 6 pans qui peuvent 8tre atteintes par les trous pratiqués dans la plague du circuit.

Dessouder les cables d'alimentation et du moteur des bornes de connexion du circuit.

1t, the motor pulley and the periphery of the
“any trace of oil or grease. If necessary glean
aturated alcohol or spirit.



 beiden Chassis getrennt, Bild 4 (5).
~die darunter befindlichen Scheiben
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Réglage de la.vitesne-' ¥
Amener la roulet;gﬁd niééladhﬁfin de la vit
Régler les potentiomdtres

Contrdler ensuite encore unevfois le réglage ﬁes
1) et 2) ci-dessus.
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Thorens TD125 first version service manual. Courtesy of Rolf Kelch Electronics.



